Ruddenbox

Manual de instalagao

1.1 Instalagio fisica:

a) Indicador de angulo de leme:

b)

a) Bargraph (barra de LEDs) (OPCIONAL), instale em local visivel para quem esta
atras do volante. Observando que este produto ndo é resistente a agua, apenas uso
interno. Pode ser montado com uma alga (fornecida) ou embutido utilizando
suportes em “L” ndo fornecidos.

b) Instrumento analégico ( 52 ou 85 mm) Necessaria apenas uma fura¢do de 52 ou 85
mm dependendo do instrumento escolhido.

Sensor de dngulo do leme:

O sensor deve ser montado junto a cana do leme, observando a distancia do centro do
eixo do leme ao ponto de conexdo para que fique igual ao centro do sensor de leme e
sua conexao. A vareta de conexdo ndo acompanha o sensor. A movimentacdo maxima
do leme ndo deve ultrapassar 45° para cada lado.
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CPU do RUDERBOX :

Escolha um local seco e ventilado, préximo ao volante principal (caso haja mais de
uma esta¢do) O gabinete de inox pode ser fixado na horizontal ou vertical através dos
orificios nas abas da caixa. Observe o lado em que serio conectados os cabos e fiacio,
para que haja espaco suficiente para facil manuseio.

1.2 Instalagdo elétrica:

a)

b)

d)

Instrumentos analogo:

Proceder a instalacao de acordo com o folheto fornecido com o mesmo. Use o cabo que
acompanha e conecte o mesmo, siga as instru¢des que acompanham o instrumento, na
entrada do mesmo conecte a saida 6 e 7 da CPU observando a polaridade 6 negativo e
7 positivo. (A saida da CPU é de 0~5VDC)

Sensor do Indicador de leme:

Para esta conexao utilize uma caixa de passagem (nao fornecida) e faga uma emenda
com um cabo PP 3X1,0 mm (ndo fornecido) do sensor até a caixa CPU conectando o fio
identificado como “centro” ao centro dos bornes - LEME + e ligue os outros dois fios
aos bornes - e + do LEME (a polaridade sera definida na sec¢do “Ajustes e
Calibragem”).

IMPORTANTE: Para bom funcionamento, a conexdo mecanica entre o sensor e a cana
de leme ndo deve ter o minimo de folga.

Alimentacdo da CPU:

Alimente o RUDERBOX com uma tensdo de 10 a 40 volts na entrada 1 e 2 dos bornes,
observando a polaridade.

Indicador Bargraph e digital (OPCIONAL)

Basta apenas conectar o cabo fornecido com o indivador, nenhum ajuste é necessario.

1.3 Ajustes e Calibragem:

Apenas acdo sera necessaria:
1) Direcdo do curso e Centralizacdo do sensor de angulo de leme:

Alimente o RUDERBOX e movimente o sensor de angulo do leme ainda sem
conectar ao leme, para verificar se a dire¢do esta correta. Caso esteja invertido,
inverta os fios + e - dos bornes “LEME” da caixa CPU.

Agora conecte do sensor de leme a cana de leme e com o leme centralizado ajuste
para que indique “0” no indicador a LED. O ajuste é feito movendo-se toda a base
do sensor, se o curso nao for suficiente, troque a posicao.

Marine Service Rua Funchal, 1084 Guaruja SP 11432-000 13 3358-2933
LTL WhatsApp 13 98111-8699



